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検証結果のフィードバック
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7要件マネジメント

機能／ソフトウエア
開発

要件スペック ラピッドプロト統合 車両カリブレーション
統合と検証

モデル作成 モデル検証

システム統合と検証

HW/SW統合と検証

機能モデル

実装モデル ターゲットコード

自動コード生成

要件実施のトラッキング 試験の完全性トラッキング

シミュレーション：
客観テストと路上試験

ITS　V2X応用開発

モバイル接続性
e-call・ERA-GRONASS
検証

機能開発
AEB、ACC、LKA、BSD、
FCW、AEB-VRU

センサデータのフュー
ジョンアルゴリズム開発

HW/SW統合と検証

HMI開発と検証

試験場試験と
フィールド走行試験

Euro NCAP公式試験

開発プロセス

知覚ネットワーク

作動ネットワーク

リファレンスセンサー*

自動運転関連サービス
コネクティッドカー・自動運転車両のエンジニアリングとテスティング

•  ISO26262適合ツールによる機能要件マネジメント 
•  Vサイクルプロセス全域を通しての要件トレーサビリティ

イディアダ・オートモーティブ・テクノロジー
　 東京オフィス　東京都立川市曙町1-27-10 読売立川ビル5階　　　 （042）512-8982／8983
　 愛知オフィス　愛知県岡崎市中岡崎町6-1　　　　　　　　　　 （0564）64-3463

お問合せ


